附件1

蚌埠市科技攻关“揭榜挂帅”项目榜单
一、新型六维力传感器研发及标定
（一）研究内容

1.无耦合结构设计与协同解耦技术研究，研制具备新型无耦合结构（或超低耦合）的六维力传感器。

2.六维力传感器动态补偿技术研究，提升动态品质。

3.高频半自动动态标定测试台研发，解决动态标定效率低、激振频率不足及成本高的问题。
（二）技术指标

1.新型六维力传感器通过结构优化实现维间耦合可控，叠加算法解耦后进一步降低耦合误差。

2.传感器动态响应调节时间≤2ms，解决响应速度与稳定性失衡问题。

3.标定测试台实现半自动标定，激振频率≥30kHz，满足高速作业机器人力传感器标定需求，降低标定成本。

（三）产权归属

1.成立知识产权小组，共同申报、共享产权（企业享有独占实施权，揭榜方享有非商业性使用权）；

2.研发完成后30日内，揭榜方牵头提交成果报告（含实验数据、理论模型），企业补充产业化可行性分析，双方共同完成科技成果登记，纳入企业成果管理系统与揭榜方科研成果库，确保研发过程可追溯；

3.企业主导制定产业化计划，明确传感器量产工艺、标定台设备落地流程，揭榜方提供2年技术支持（如解决量产中的工艺优化、算法迭代、产品迭代问题）；

4.在超出技术支持阶段，技术成果产业化（如净利润）收益，可按一定比例分配，具体形式以后期其它相关协议为准。
发榜金额：200万元。

二、基于输尿管软镜碎石取石术中压力传感与控制的测控一体化系统
（一）研究内容

1.针对泌尿结石手术肾内压精准控制难题，融合FP腔传感器技术与微流控技术，研发集实时先端测压、肾内压精密调控于一体的自动控制主机系统，搭配可灵活弯曲、单人独立操作的负压吸引鞘及7.5Fr泌尿专用超细测压内窥镜，构建全流程诊疗方案。

2.优化设备灌注吸引协同机制，攻克术中压力与流量精准调控技术，实现压力、流量宽范围调节及高精度控制，保障手术安全性与有效性，拓展跨学科适配能力（适配胆道、宫腔等狭小腔隙手术场景）。

（二）技术指标

1.冲洗预置压强限的调节范围：15mmHg~450mmHg。
2.安全吸引负压调节范围10~350 mmHg，压强限允差：≥50 mmHg时±10%，＜50 mmHg时±10 mmHg。

3.灌注流量调节范围10~500 mL/min，流量允差：≥100 mL/min时±10%，＜100 mL/min 时±15 mL/min。

4.设备具备实时先端测压与肾内压精密控制功能，支持单人独立操作，适配多狭小腔隙微创诊疗场景。

5.知识产权：形成发明2项，实用新型2项，软著1项。

（三）产权归属

涉及专利、软著等知识产权归发榜单位所有。
发榜金额：200万元。

三、高端芯片封装用低α放射高纯超细球形二氧化硅关键技术研发与产业化
（一）研究内容

通过高温火焰熔融法，并结合多层防污染工艺，研发低α放射性、高纯及超细球形二氧化硅粉体制备技术。

（二）技术指标

形成新材料产品1个：低α放射性、高纯和超细球形二氧化硅微粉，具体指标如下：

	序号
	技术要求
	攻关目标

	1
	纯度(SiO₂)/%
	≥99.90

	2
	磁性杂质（+100μm）/个
	≤1

	3
	磁性杂质（45-100μm）/个
	≤25

	4
	电导率/μs/cm
	≤2.0

	5
	烧失量/%
	≤0.15

	6
	水萃取液（Na+/C1-/K+）/ppm
	≤2.0

	7
	球形度
	≥0.95

	8
	放射性元素
	U:≤0.8ppb

Th:≤0.8ppb


（三）产权归属

由双方协商决定。

发榜金额：100万元。

四、32MPa隔膜式氢气充装成套装备

（一）研究内容

针对氢能领域30MPa运输槽车对大排量、高压力氢气充装压缩机需求，开展32MPa隔膜氢气充装隔膜压缩机关键技术研究，开发2000Nm3/h的氢气充装隔膜压缩机产品。

1.进行热力计算，确定活塞行程容积、双作用油缸直径和活塞杆直径，复算全工况下轴功率，确定电机选型。提交《热力计算报告》。

2.进行动力计算，计算综合活塞力、切向力，确定飞轮矩，进行飞轮选型。提交《动力计算报告》。

3.根据热力计算结果进行气腔型线设计，确定膜腔参数，进行膜头结构设计；进行双作用油缸设计；进行4膜头配套柱塞泵及柱塞泵驱动组件结构设计。提交完整的主机3D模型。

4.进行膜头强度校核，提交《膜头强度校核报告》。

5.进行双作用油缸、膜头、柱塞泵组件二维图纸绘制，包含材料选型、配合公差等，提交全套完整的加工图纸。

6.进行溢油阀和电控比例溢油阀的计算、结构设计及加工。提交《电控比例溢油阀设计及控制方法报告》、溢油阀和电控比例溢油阀的3D模型、溢油阀和电控比例溢油阀的加工图纸、溢油阀和电控比例溢油阀各2套。

7.进行双作用隔膜压缩机启停流程设计，提交油、气、水路PID图。

8.围绕该机型运行维护特点进行1次以上技术培训。

（二）技术指标

1.进气压力1.4-2.2MPaG，排气压力最高达到35 MPaG，流量2000Nm3/h @1.6MPaG，对动式双作用结构，两级4膜头，行程200 mm，转速485 rpm。

2.压缩机通过无故障运行200小时试验（氮气工况）。

（三）产权归属

本项目产生的全部知识产权归发榜单位所有。

发榜金额：50万元。
五、环保设备巡查及检修机器人
（一）研究内容

针对污染监测与治理、生态恢复与保护、资源利用与循环、工业窑炉环保设备（电除尘器、电袋除尘器、袋除尘器、脱硫塔、湿式电除尘器、脱硝塔、烟道等）应用场景，开发集多传感器融合技术、自主导航与避让技术、边缘计算与AI分析、5G传输与云平台集成、供电与续航优化等一体的环保设备巡查及检修机器人。

（二）技术指标
研发环保设备巡查及检修机器人，申报安徽省新产品认定，具体指标如下：
1.速度：0.5m/s（悬挂式）至1.2m/s（轮式）

2.续航：≥4km（悬挂式）或待机≤100W、运动≤500W

3.定位精度：≤30mm（悬挂式）或北斗/GPS+编码器

4.防护等级：IP55（基础）至IP67（高端）

（三）产权归属

知识产权成果管理及合作权益分配，由双方协商决定。

发榜金额：200万元。


